نموذج وصف المقرر
	مراجعة أداء مؤسسات التعليم العالي ((مراجعة البرنامج الأكاديمي))


وصف المقرر
	يوفر وصف المقرر هذا إيجازاً مقتضياً لأهم خصائص المقرر ومخرجات التعلم المتوقعة من الطالب تحقيقها مبرهناً عما إذا كان قد حقق الاستفادة القصوى من فرص التعلم المتاحة. ولابد من الربط بينها وبين وصف البرنامج.


	1. المؤسسة التعليمية
	وزارة التعليم العالي والبحث العلمي كلية المنصور الجامعة

	2. القسم الجامعي / المركز
	هندسة تقنيات الحاسوب

	3. اسم / رمز المقرر
	اساسيات هندسة السيطرة

	4. البرامج التي يدخل فيها
	منح الشهادة الجامعية (البكالوريوس)

	5. أشكال الحضور المتاحة
	حضوري- الكتروني

	6. الفصل / السنة
	سنوي

	7. عدد الساعات الدراسية (الكلي)
	120ساعة  (60 نظري + 60عملي)

	8. تاريخ إعداد هذا الوصف 
	28-3-2024

	9. أهداف المقرر

	 إعطاء الدارس معلومات عن المفاهيم الاساسية لنظرية التحكم الخطي وتحليل وتصميم انظمة التحكم الخطية.


	10. مخرجات التعلم وطرائق التعليم والتعلم والتقييم

	أ- المعرفة والفهم 
  أ1-  يميز بين انظمة السيطرة ذات الحلقة المفتوحة والمغلقة والمعنى الفيزيائي لها.  
أ2-  يصف خصائص نظام التحكم الخطي
أ3-  يستخدم طرائق التمثيل الرياضي للانظمة الفيزيائية بواسطة دالة التحويل
أ4-  يحلل سلوك واتزان نظام التحكم والانظمة في المدى الترددي
أ5-  يصمم منظومات التحكم الخطية

	ب -  المهارات الخاصة بالموضوع 

ب1-  يحدد المشكلة الهندسية وحلها.
ب2-  يطبق مفاهيم التحليل والتصميم الهندسي .
ب3-   يحلل النتائج ويفسرها .
ب4-  يستخدم القوانين والقواعد بشكل أمثل

	     طرائق التعليم والتعلم 

	1-   العرض النظري لمفردات المنهاج عن طريق الاستعانة ببعض المباديء الهندسية العامة والتي تصب بتحليل وتصميم المشكلة الهندسية بالاضافة الى الاستعانة بالقوانين والقواعد الخاصة بهندسة السيطرة. (الحصول على أ1- أ5 من الفقرة 9)
2- مناقشات جماعية صفية لامثلة عملية لمنظومات سيطرة. ( الحصول على أ1 من الفقرة 9(
3- التطبيق المختبري لمفردات المنهاج  بالاستعانة ببرامج حاسوبيية لتمثيل الانظمة وتحليلها مثل برنامج الـ Matlab (الحصول على ب1- ب4 من الفقرة 9)

	     طرائق التقييم 

	للوصول الى ج1- ج2 من الفقرة 9 يتم تكليف الدارس بتناول مشكلة هندسية عملية تخص هندسة السيطرة ويقدم خلال فترة دراسته الحلول المناسبة لتحليل اصل المشكلة واتباع النظريات والقواعد المتبعة لحلها وعرض نتائج التحليل والحلول وتاثيرها اقتصاديا واجتماعيا

	ج- مهارات التفكير

ج1-  طرح الأسئلة أثناء المحاضرة ، لغرض شد الطلبة وإمكانية إجابتهم عليها .
ج2-  تقريب فهم المادة وربطها بما يحصل في البيئة التي يعيشها الطلبة مع واقع الحياة اليومي 
ج3-  تقارير حول التطبيقات المادة  في حياتنا
ج4-  تنمية مهارة الطالب الفكرية في فهم المادة وكيفية التعامل معها 
ج5- أن يتعرف الطالب على أهمية تعلم مادة اسس هندسة السيطرة

	    طرائق التعليم والتعلم 

	 الحوار والمناقشة مع الطالب، حل المسائل  وطرح الأمثلة  .

	   طرائق التقييم 

	الاستبيان، الندوات، المسابقات وجلسات النقاشية، الأسئلة والأجوبة السريعة

	د - المهارات العامة والمنقولة (المهارات الأخرى المتعلقة بقابلية التوظيف والتطور الشخصي).

د1-  بناء الأفكار والتواصل بها بشكل فعال شفهيا وخطيا
د2-  إدارة الوقت والعمل ضمن المواعيد النهائية
د3-    المشاركة بشكل بناء في مجموعات
د4-   البحث عن المعلومات واستخدام تكنولوجيا المعلومات


	11. بنية المقرر

	الأسبوع
	الساعات
	مخرجات التعلم المطلوبة
	اسم الوحدة / المساق أو الموضوع
	طريقة 
التعليم
	طريقة التقييم

	1-2
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يفهم منظومات السيطرة وطرائق تمثيلها وتحليلها.
	Introduction To Control Systems, Open And Closed Loop System.
	عرض نظري بالاستعانة بالمخططات التوضيحية  وببعض المباديء الهندسية العامة
	اختبار تحصيلي

+واجب صفي 

	3-6
	8
	ان يكون الدارس قادرا على ان يفهم منظومات السيطرة وطرائق تمثيلها وتحليلها.
	Mathematical modeling of physical systems and Transfer Functions,

Mathematical Modeling of D.C. Servo Motor.
	عرض نظري بالاستعانة بالمخططات التوضيحية  
	اختبار  تحصيلي+واجب منزلي

	7-8
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يفهم منظومات السيطرة وطرائق تمثيلها وتحليلها.
	Block diagrams.
	عرض نظري  بالاستعانة بالقوانين والقواعد الخاصة بهندسة السيطرة.
	اختبار  تحصيلي+واجب منزلي

	9-10
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يفهم منظومات السيطرة وطرائق تمثيلها وتحليلها.
	Time-domain analysis of closed loop control systems and error analysis
	عرض نظري  بالاستعانة بالقوانين والقواعد الخاصة بهندسة السيطرة.
	اختبار  تحصيلي+واجب منزلي

	11-12
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يفهم تاثير عمل المتحكمات على منظومات التحكم.
	P, PI, PD and PID Modes of Feedback Control, Realization of PID

Controller Using Active and Passive Elements.
	عرض نظري  بالاستعانة بالقوانين والقواعد الخاصة بهندسة السيطرة.
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي

	13-14
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يحلل اتزان منظومات التحكم والقدرة على تحليل اداء المنظومة في المدى الزمني والترددي.
	Stability analysis and Rouths stability Criterion
	العرض النظري عن طريق الاستعانة بالمخططات والقواعد والقوانين الخاصة بهندسة التحكم.
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي

	15-17
	6
	ان يكون الدارس قادرا على ان يحلل اتزان منظومات التحكم والقدرة على تحليل اداء المنظومة في المدى الزمني والترددي.
	Root Locus Technique.
	
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي

	18-20
	6
	ان يكون الدارس قادرا على ان يحلل اتزان منظومات التحكم والقدرة على تحليل اداء المنظومة في المدى الزمني والترددي.
	Analysis of control system in frequency domain and Bode Diagrams
	العرض النظري عن طريق الاستعانة بالمخططات والقواعد والقوانين الخاصة بهندسة التحكم.
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي

	21
	2
	ان يكون الدارس قادرا على ان يصمم منظومة التحكم.
	Design of control systems and Compensation concepts.
	العرض النظري عن طريق  اتباع اجراءات ومجموعة مهام للتحليل والتصميم تاتي تباعا وصولا لتعيين المشكلة قيد الدراسة وحلها.
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي

	22-25
	8
	ان يكون الدارس قادرا على ان يصمم منظومة التحكم.
	Control system design using root locus method.
	العرض النظري عن طريق  اتباع اجراءات ومجموعة مهام للتحليل والتصميم تاتي تباعا وصولا لتعيين المشكلة قيد الدراسة وحلها.
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي

	26-29
	8
	ان يكون الدارس قادرا على ان يصمم منظومة التحكم.
	Control system design using Bode Diagrams.
	العرض النظري عن طريق  اتباع اجراءات ومجموعة مهام للتحليل والتصميم تاتي تباعا وصولا لتعيين المشكلة قيد الدراسة وحلها.
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي

	30
	2
	ان يكون الدارس قادرا على يفهم معنى الانظمة الغير خطية.
	Definitions of Non Linear Systems.
	العرض النظري عن طريق الاستعانة بالتعريف والمخططات التوضيحية.
	اختبار  تحصيلي+واجب صفي


	12. البنية التحتية 

	القراءات المطلوبة :

· النصوص الأساسية 
· كتب المقرر
· أخرى     
	1. R.C. Dorf & R.H. Bishop :"Modern Control Systems", 10 th Edition, Prentice Hall, 2005.
2. C. Phillips & R. Harbor:"Feedback Control Systems", Prentice-Hall, 1996. 
3. Franklin, Powell & Emami-Naeini :"Feedback Control of Dynamic Systems", Addison-Wesley, 1993.
4. K. Ogata, " Modern Control Theory Engineering", 4th Edition.

	متطلبات خاصة ( وتشمل على سبيل المثال ورش العمل والدوريات والبرمجيات والمواقع الالكترونية )
	

	الخدمات الاجتماعية ( وتشمل على سبيل المثال محاضرات الضيوف والتدريب المهني والدراسات الميدانية ) 
	1- الالمام بكل ماهو مستحدث وجديد في استراتيجيات التعليم والتعلم
2- تغيير عدد الساعات الاسبوعية للمقرر الى ثلاثة ساعات لتكون الساعة المضافة ساعة نشاط صفي عن طريق تقديم سمنارات عن طريق الدارس يتناول بها منظومات السيطرة الحديثة

	13. القبول: 

	المتطلبات السابقة
	آلية القبول المركزي

	أقل عدد من الطلبة 
	

	أكبر عدد من الطلبة 
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