نموذج وصف المقرر
وصف المقرر
	يوفر وصف المقرر هذا إيجازاً مقتضياً لأهم خصائص المقرر ومخرجات التعلم المتوقعة من الطالب تحقيقها مبرهناً عما إذا كان قد حقق الاستفادة القصوى من فرص التعلم المتاحة. ولابد من الربط بينها وبين وصف البرنامج.


	1. المؤسسة التعليمية
	كلية المنصور الجامعة

	2. القسم العلمي  / المركز
	هندسة الحاسوب

	3. اسم / رمز المقرر
	سيطرة الحاسوب

	4. أشكال الحضور المتاحة
	فعلي

	5. الفصل / السنة
	2023 - 2024  

	6. عدد الساعات الدراسية (الكلي)
	60 

	7. تاريخ إعداد هذا الوصف 
	1/4/2024

	
	

	8. أهداف المقرر
	

	-1 التعرف على مكونات دوائر السيطرة

	-2 التعرف على انواع المسيطرات

	-3 التعرف على استخدامات دوائر السيطرة

	-4 التعرف على تطبيقات دوائر السيطرة

	


	9. مخرجات المقرر وطرائق التعليم والتعلم والتقييم

	أ- الأهداف المعرفية  
أ1- يفهم مكونات د وائر السيطرة 
أ2-  يصمم  دوائرالسيطرة لمختلف المنظومات
أ3-  يفسر استقرارية منظومة السيطرة
أ4- يقارن بين انواع المسيطرات 
أ5- يعرف الاستجابة الزمنية والترددية لمنظومات السيطرة   

	ب -  الأهداف المهاراتية الخاصة بالمقرر. 

ب1 – يحدد المشكلة الهندسية وحلها  
ب2 -  يطبق مفاهيم التحليل والتصميم الهندسي
ب3 -  يحلل النتائج ويفسرها
ب4 –  يستخدم القواعد والقوانين بشكل امثل  

	

	طرائق التعليم والتعلم 

	التعليم النظري و العملي، محاضرات ومختبرات  علمية، ورش عمل ومؤتمرات ومعارض علمية


	

	طرائق التقييم 

	الامتحانات اليومية والفصلية ،تقيم يومي - تقيم فصلي - تقيم عملي - تقيم نهائي –حضور يومي وعروض تقديمية- تقارير اسبوعية .

	ج- الأهداف الوجدانية والقيمية : 
ج1-  يقدم مشاريع عملية في تصميم أنظمة السيطرة
ج2-  يضع الخطط والافكار المستقبلية بما يتلائم مع الاحتياحات في مجال هندسة الحاسبات 
ج3- يستوعب تأثير الحلول الهندسية على الانشطة الاقتصادية


	    طرائق التعليم والتعلم 

	التعليم النظري مع ربط الجانب النظري بالامثلة العملية المختبريه ، خلال فترة الدراسة .

	   طرائق التقييم 

	الامتحانات اليومية والفصلية

	د - المهارات العامة والتأهيلية المنقولة ( المهارات الأخرى المتعلقة بقابلية التوظيف والتطور الشخصي ).

د1-  بناء الافكار والتواصل بها بشكل فعال نظريا وعمليا 
د2- العمل ضمن الجدول الزمني المحدد مسبقا بغاية الوصول الى الادارة المثلى للوقت 
د3- المشاركة في عمل المجموعات بشكل فعال 
د4-  استخدام تكنولوجيا المعلومات 


	10- بنية المقرر

	الاسبوع
	الساعات
	مخرجات التعليم المطلوبة
	اسم الوحدة / او الموضوع
	طريقة التعليم
	طريقة التقييم

	1-2
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يفهم منظومات السيطرة وطرائق تمثيلها وتحليلها
	Introduction and classification of control system. 
	عرض نظري بالاستعانة بالمخططات التوضيحية وبعض المبادى الهندسية العامة
	اختبار تحصيلي مع واجب صفي

	3-6
	8
	
	Mathematical modeling of physical 

system, transfer function.
	
	

	7-8
	4
	
	Laplace and Inverse laplace transform.
	عرض نظري بالاستعانة بالمخططات التوضيحية .
	اختبار تحصيلي مع واجب منزلي


	9-10
	4
	
	Signal Flow graph of control system, Mason's gain formula
	عرض نظري بالاستعانة بالقوانين والقواعد الخاصة بهندسة السيطرة
	

	11-12
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يفهم تاثير عمل المسيطرات على انظمة السيطرة
	Time-domain analysis of closed loop control systems and error analysis, 1st and 2nd order systems.
	عرض نظري بالاستعانة بالقوانين والقواعد الخاصة بهندسة السيطرة
	امتحانات اسبوعية
واسئلة قبلية
وبعدية

	13-14
	4
	ان يكون الدارس قادرا على ان يحلل استقرارية منظومات السيطرة ، وايضا القدرة على تحليل اداء واستجابة المنظومات في المدى الزمني والترددي 
	Steady – state error in  unity feedback control systems, 
	العرض النظري عن طريق الاستعانة بالمخططات والقواعد والقوانين الخاصة بهندسة السيطرة
	

	15-17
	6
	
	Stability analysis and  Rouths stability Criterion.
	
	اختبار تحصيلي مع واجب صفي

	18-20
	6
	
	Root Locus plot, Summary of general rules for constructing root locus. Conditionally stable systems. 
	
	

	21
	2
	ان يكون الدارس قادرا على ان يصمم المسيطرات 
	State Space representation of dynamic systems, Transfer matrix 
	العرض النظري عن طريق اتباع اجراءات ومجموعة مهام للتحليل والتصميم تأتي تباعا وصولا لتعيين المشكلة قيد الدراسة وحلها.
	اختبار تحصيلي مع واجب صفي

	22-25
	8
	
	Examples of nonlinear systems, nonlinear systems modeling  
	
	

	26-30
	10
	
	Discrete time systems , Z-transfer , Inverse transfer.
	
	امتحانات اسبوعية
واسئلة قبلية
وبعدية


	11- البنة التحتية 

	1- الكتب المقررة المطلوبة 
	K. Ogata, " Modern Control Theory Engineering", 5th Edition.

	2- المراجع الرئيسة ( المصادر) 
	Linear control system By : KHANNA   Publishers.

	1- الكتب والمراجع التي يوصى بها ( المجلات العلمية, التقارير, .... )
	1- Control system Analysis and Design By : Aggarwal.
2. C. Phillips & R. Harbor:"Feedback Control Systems",

Prentice-Hall, 1996.
3. Franklin, Powell & Emami-Naeini :"Feedback

.Control of Dynamic Systems", Addison-Wesley, 1993

	2- المراجع الالكترونية , مواقع الانترنيت ......
	www.Control system


	12- خطة تطوير المقرر الدراسي 

	3- مواكبة كل ماهو جديد ومستحدث في استراتيجيات التعليم والتعلم .
4- دراسة طرائق السيطرة الحديثة (, Optimal control Fuzzy, Neural Network)
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